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Z4D-C01
微型光电设备(微型位移传感器)

微型位移传感器

• ±10 μm的高分辨率，适用于检测纸币、纸的重叠输送或偏转量。

• 利用除法运算，检测物体颜色等反射率变化的性能好。

• 标准检测距离(动作范围) = ± 6.5 ±1 mm。

种类

微型位移传感器

额定值/特性/外装规格

绝对最大额定值 (Ta = 25°C)

* 环境温度超过25℃时，请参阅温度额定值图。

特性 (Ta = 25°C)
对象物：70% 反射纸 ( 孟塞尔 N8.5 无光泽 )

*1. 安装基准面到对象物的距离。

*2. 灵敏度 = [直线倾斜度]  每个单位长度不同的输出电压下产品的误差。

*3. 将下述本公司指定的条件下输出信号的电气噪声宽度转换为距离

的参考值

(1) 利用示波器，以4次平均后的波形对噪声宽度进行测量

(2) 电源电压(VCC)的波纹噪音应在10mVp-p以下

(3) 安装基准面到对象物的距离为6.5mm
(4) 适用应答时间tr2的电压

*4. 输出信号直线性误差的peak to peak 值
2%F.S.(满量程)表示下列值。

(1) 距离满量程换算值：2mm ×0.02＝0.04mm(40μm)
(2) 输出电压换算值：1.4mV/μm× 40μm = 56mV
                                      (灵敏度为1.4mV/μm 的传感器时)

外装规格

电气和光学特性 (Ta = -10°C ~ 65°C)

*1. 负载阻抗请将信号输入侧的阻抗设为10 kΩ以上。

*2. tr1:  输出电压10% ~ 90%的启动时间。

*3. tr2:  PLS启动测量输出值输出为止的设定时间。

请务必阅读第 3 页的 “ 安全注意事项 ”。

形状 检测方式 连接方式 标准检测距离 输出形式 型号
最小包装单位

(单位：个)

三角测距 连接器连接 6.5 ±1 mm 模拟输出 Z4D-C01 1

15
35.5

16

项目 符号 额定值 单位 备注

电源电压 VCC 7 V ---

脉冲发光控制信号 PLS 7 V LED

LED发光脉冲 tFP 100 ms 请参见“LED发光脉冲

波额定曲线”

动作温度 Topr -10 ~ +65 ℃ 无结冰或无结露

保存温度 Tstg -25 ~ +80 ℃ ---

项目 值

动作区域 *1 6.5 ±1 mm

灵敏度 *2 -1.4 mV/μm ±10%以下

分辨率 *3 ±10 μm以下

线性 *4 2% F.S. 以下

灵敏度 =
V1 - V0

(mV/μm)
V0：d0的输出电压 

V1：d1的输出电压 
d0,d1：安装基准面到检测对象的距离

2000

d0 5.5 mm
d1 7.5 mm

连接方式 重量(g)
材质

外壳 罩盖 镜头

连接器连接 3.6 聚碳酸酯 聚碳酸酯 PMMA

项目 符号 额定值 备注

电源电压 VCC 5 V ±10% 纹波(p-p)：10 mV p-
p以下

输出电压 OUT 0.2 V ~ (VCC - 0.3) V *1

响应时间
tr1 100 μs以下 *2

tr2 500 μs以下 *3

脉冲发光控制电压 PLS 3.5 V ~ VCC ---



Z4D-C01
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特性数据(参考值)

电路图/连接图

脉冲输入和传感器输出

* 每80μm更新一次。输出信号在脉冲输入信号降至低电平时复位，并在下次施加输入信号后重新开始设置。

应用示例

图1.检测距离特性(代表例) 图2.检测物反射率依赖性(代表例) 图3.温度特性(代表例) 图4.LED发光脉冲波额定曲线
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对象

PSD

I/V
转换

放大器 A/D
转换

除法
V1

V1 + V2

D/A
转换

LED

数字输出

CPU

OUT

5 V

PLS

GND

A/D
端口

D端口 定时器

微处理器
（用户）

输出

微型位移传感器 用户

• 本传感器可通过施加脉冲信号到PLS端子，获得输出信号。

请注意，若只施加直流电压到PLS端子上，无法得到输出。

<脉冲输入>
电压

<传感器输出>

tr1

电压

tr2

等待时间 设置 输出 ・・・

*

等待时间

• 输出与脉冲输入对应， PLS启动通过设置时间(tr2)后，输出

距离。

• 设置结束后，输出信号每80μm更新一次。

位移传感器
辊子

纸张

检测打印机的纸张厚度 检测垫板厚度检测两插页

微型位移传感器

垫板

轴

滚轴

微型位移传感器
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Z4D-C01

请正确使用

详情请参阅共同注意事项及订购时的承诺事项。

为确保安全直接或间接检测人体时不能使用本产品。

请勿将本产品用作保护人体的检测装置。

●请勿在超出额定的电压、电流范围时使用。

若施加超出额定范围的电压、电流，可能导致产品破裂，烧坏。

●请注意电压的正负极，避免配线错误。

若配线错误，可能导致产品破裂，烧坏。

●本产品并非防水规格，请勿将其与水接触。

●请勿在超过额定值的周围环境中使用。

●废弃本产品时请作为工业废弃物处理。

外形尺寸 (单位：mm)

微型位移传感器

注意

安全事项

使用注意事项
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（Tyco Electronics）
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Z4D-C01

推荐适用接插件：Tyco Electronics生产： 179228-4(压接式连接器)
173977-4(绝缘压穿压接式连接器)
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